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Zawartos¢ opracowania :

e Mapa orientacyjna 1 : 10 000
e Opis techniczny

e (Czes¢ graficzna:

Rys. 1 - Inwentaryzacja oznakowania w skali 1:500

Rys. 213 - Organizacja ruchu na czas robot w skali 1:500
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1. Wstep :

Podstawe do opracowania dokumentacji projektowej utwardzenia poboczy pod perony
przystankoéw autobusowych przy ul. Majakowskiego w Orzeszu-Mosciskach stanowilo zlecenie
Gminy Orzesze, 43-180 Orzesze, ul. Sw. Wawrzynca 21 (Umowa nr WK 21/2014 z dnia
07.08.2014r.).

Merytoryczng podstawe opracowania stanowia:

- rozporzagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowania (Dz.U. nr 43, poz. 430, par. 77 1 78),

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w
sprawie znakow i sygnalow drogowych z dnia 31 lipca 2002 (Dz.U. Nr 170, poz. 1393),

- rozporzadzenic Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szezegdlowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177, poz. 1729),

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220, poz. 2181 wraz
z zalgcznikami 1-4),

- mapa zasadnicza w skali 1:1000,

- wizja w terenie.

2. Inwestor :

Gmina Orzesze
ul. Sw. Wawrzynca 21
43-180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania :

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
drogowych zwigzanych z ,,utwardzeniem poboczy pod perony przystankéw autobusowych przy
ul. Majakowskiego w Orzeszu-Mosciskach™.

4, Stan istniejgcy

Wzdtuz projektowanego utwardzenia w ciagu drogi powiatowej znajduje si¢ pobocze w
cze$ci utwardzone wraz z rowami. Droga posiada odwodnienie powierzchniowe do rowoéw
przydroznych. Szeroko$¢ drogi wynosi ok. 6,50m.
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5. Stan projektowany
5.1 Parametry peronu, chodnika i dojScia

Do budowy peronu i chodnika przyjeto:
- nawierzchnia z kostki betonowej typu ,,BEHATON” grubosci 8cm — koloru
czerwonego dla peronu i szarego dla chodnika,

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot
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- podsypka cementowo-piaskowa gr. min. 3cm,
- podbudowa z kruszywa famanego frakcji 0-31,5mm gr. 20cm,
- od strony drogi kraweznik drogowy 15x30x100cm wystajacy: 12cm
powyzej nawierzchni jezdni, zanizony do 2em na przejsciu dla pieszych,
- od strony zewnetrznej obrzeza betonowe 8x30x100cm ulozone na lawie betonowe;j,
- szerokos¢ peronu 1,50m,
- spadek poprzeczny w kierunku jezdni 2%.

Do wykonania nawierzchni doj$cia do peronu przyjeto nawierzchni¢ z destruktu
asfaltowego gr.8cm i szerokoscei 1,70m, o 3% spadku w kierunku rowu.

5.2 Rozwigzanie wysokoSciowe

Sytuacja wysokodciowa drogi powiatowej nie ulega zmianie. Spadek podluzny peronu i
dojscia jest rowny spadkowi drogi.

6. Charakterystyka ruchowa

Droga powiatowa jest drogg lokalng przebiegajacg w terenie zabudowanym. W miejscu
budowy peronéw droga przebiega w linii prostej, przechodzac w tuk o do$é dobrej widocznosei.
Szerokoéé drogi na odcinku budowy chodnika jest stala i wynosi ok. 5,50m. Diugos¢ odcinka
prowadzonych rob6t wynosi ok. 30,0mb. Wzdhuz projektowanego peronu i dojécia znajduje sig
o$wietlenie uliczne. Przedmiotowy odcinek w obrgbie rob6t krzyzuje sie z droga
podporzadkowana ul. Masztowa.

7. Projekt tymczasowej organizacji ruchu

7.1 Zasady ogoélne

Oznakowanie pionowe przedmiotowego odcinka drogi nalezy wykona¢ zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzeénia 2003 r. w sprawie szczegélowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem
(Dz.U. nr 177, poz. 1729) oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r.
w sprawie szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszezania na drogach (Dz.U. nr
220, poz. 2181 wraz z zalacznikami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewniaé bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz
osobom wykonujacym roboty budowlane. Oznakowanie powinno by¢ d?j%rﬁg{_mi%oczne w dzien
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Projekt oznakowania zaklada jednostronne przewezenie drogi w miejscu wykonania peronu i
dojécia, ktére nalezy wykonaé z podzialem na II etapy — strona wschodnia i zachodnia.
Projektowane przewezenie jezdni wyniesie dla jednej strony nie wigeej niz 1,0 m, szeroko$¢
jezdni pozostanie ok. 4,50m. Oprocz oznakowania pionowego robot projekt zaklada kierowanie
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OPIS TECHNICZNY 5

ruchem przez osoby uprawnione w trakcie wykonywanych prac. Zaprojektowano typowe
oznakowanie robét z jednostronnym przewezeniem pasa w terenie zabudowanym, skladajgce sig
Z

a) strona przewezona:

- na dtugosci prowadzonych robdt ,,wskazniki” U-21a,b co ok. 3,0m,

- poczgtek prowadzonych robét ,,sierzant” U-3d,

- zakonczenie robdt zapora U-20a,

- 60m przed ,,sierzantem” znak B-33/30,

- ok. 20-60m przed ww. znakiem, znaki A-12b z A-14;

b) strona przeciwna:

- 60m przed zaporg U-20a znak B-33/30

- ok. 20-60m przed ww. znakiem, znaki A-12¢c z A-14.

Na drodze podporzadkowanej ok. 60m przed skrzyzowaniem z ul. Majakowskiego
zaprojektowano znak F-6a przedstawiajgcy faktyczng geometrig skrzyZowania i zawierajgcy znak
A-14. Projekt nie przewiduje ustawienia znaku B-34 dla zadnego z etapéw z uwagi na
skrzyzowanie z ul. Masztowa odwolujgce znak B-33.

Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby odcinek
zabezpieczenia robot nie przekraczal 10m, a szeroko$¢ jezdni wynosita min. 4,50m.

7.3 Utrudnienia ruchowe

W trakcie budowy peronéw i doj$¢ wszystkie roboty bgda prowadzone poza krawedzig
jezdni. Jedyne zagrozenia jakie moga wystapi¢ w trakcie robot to ruch sprzgtu, pojazdow czy
srodkow transportowych zwigzanych z dowozem materialow w miejsce ich wbudowania. Po
zakonczeniu kazdego etapu robdét pas drogowy powrdci do etapu pierwotnego, a jezdnia
pozostanie bez jakichkolwiek zmian.

8. Uzasadnienie zmiany organizacji ruchu

Konieczno$é zmiany organizacji ruchu zwigzana jest z utwardzeniem poboczy pod
perony przystankéw autobusowych przy ul. Majakowskiego w Orzeszu-Mosciskach.

9. Postanowienia koncowe:

Planowany termin rozpoczecia i zakoficzenia robét budowlanych i wprowadzenia
tymczasowej organizacji ruchu — do konca 2015 r.

10. Uwagi:

e Ze wzgledu na charakter drogi oznakowanie na czas prowadzonych robot nalezy wykona¢ ze
znakéw z grupy ,.$érednie” wykonanych z folii odblaskowej I1-ej generagji IWIATOWY -
T ATOWY ZARZAD DR6(
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