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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwgzanych z rozbiork elementow drég.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacji technicznej (SST) starmekument przetargowy przy zlecaniu i realizachéb
zwigzanych z przebudaywodcinka ul. Drukarskiej w Orzeszu-Zawil

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork
- nawierzchni z BA,

- ptyt drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST BD-00 ,Wymagania ogoélmt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST BD-00 ,Wymagania ogélne” okt

2. MATERIALY
Materialy nie wystpuija.
3. SPRET
3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w SST BD-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork nawierzchni mge by wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora:
- tadowarki
- zrywaki
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki,
— spycharki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST BD-00 ,Wymagania ogopie"4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST BDW@magania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmupsunicie z terenu budowy elementdéw rozebranych zgodnie
dokumentagj projektova, SST lub wskazanych przez Inspektora nadzorsli dekumentacja projektowa nie
zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozktwej, Inspektor mze polecé Wykonawcy sporazenie
takiej dokumentacji, w ktorej zostanie olmny przewidziany odzysk materialdw. Roboty rozkmwe mana
wykonywa® mechanicznie w sposéb okleny w dokumentacji lub przez Inspektora.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST BD-00 ,Wymagania ogolne” @kt
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST BD-00 ,\Atyamia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarove rob6t zwihzanych z rozbiérknawierzchni jest metr kwadratowy -2m
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST BD-00 ,\Atyamia ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SST BD-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiérki,
— rozebranie elementéw drég,

- ewentualne przesortowanie materialu uzyskanegazhidtki, w celu ponownego jegazycia z ut@eniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.



