PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS

PROWADZONYCH ROBOT
Inwestycja: Remont nawierzchni odcinka ul.22 Lipca
w Orzeszu
Inwestor: Miasto Orzesze

43 — 180 Orzesze, ul. Sw. Wawrzyica 21

Opracowal: Zdzistaw Orzel
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1.Podstawa opracowania.

Podstawa opracowania sq:

- zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzynca 21 (Umowa nr WK 17/2015 z dnia
24.03.2015r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujace w powyzszym zakresie :

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szezegOlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach.
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2.Inwestor:

Miasto Orzesze

ul.Sw.Wawrzyfica 21

43 — 180 Orzesze

3. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot drogowych zwiazanych z remontem nawierzchni odcinka drogi
ul.22 Lipca w Orzeszu.

4.Stan istniejgcy — charakterystyka ruchowa i parametry techniczne drogi.

Ulica 22 lipca znajduje si¢ w miejscowosci Orzesze Jaskowice. Poczatek swoj bierze
na skrzyzowaniu z ul.Stuska a koficzy si¢ na skrzyzowaniu z ul. Budowlanych.

U1.22 Lipca jest droga gminna klasy : lokalna o szeroko$ci 4,80m.

Natezenie ruchu na ww. drodze jest $rednie i stanowi glownie dojazd do budynkow
zlokalizowanych przy ww. ulicy.

Roboty beda prowadzone w strefie ograniczonej predkosei do 30 km/h wprowadzonej
znakami istniejacymi B-43 na wlocie od strony ul.Budowlanych, ul.Stuska oraz
ul.Poprzeczne;j.

Oznakowanie istniejace przedstawiono na rys. nr 2.
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5, Projektowane rozwiazanie — projekt tymeczasowej organizacji ruchu

5 1 Warunki techniczne oznakowania.

Oznakowanie pionowe nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 03 lipca  2003r. W sprawie szczegblowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzeh bezpieczefistwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz
7 zalacznikami). Oznakowanie nalezy tak wykona¢ aby bylo widoczne w dzien
i w nocy oraz winno by¢ utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania
robét. Po zakoficzeniu robot nalezy przywrocié poprzednia (stata) organizacj¢ ruchu.

5.2. Zakres robot oraz oznakowanie na czas robot.

Zaplanowano remont nawierzchni ul.22 Lipca na odcinku 285,00m od budynku nr 20a
w kierunku ul.Stuska.

Na czas robot systemem polowkowym z czgsciowym zamknieciem jezdni
zaprojektowano organizacje ruchu zgodnie ze schematem przedstawionym na rys. nr 2
dla jednej czesci drogi (lewostronne zwezenie jezdni) oraz analogicznie dla drugiej
czedci jezdni (prawostronne zwezenie jezdni) z wykorzystaniem pobocza. Roboty beda
prowadzone odcinkami max. po 60m.

Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzié do takiego etapu, aby istniata
mozliwos§¢ dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szerokosci przeznaczongj
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.
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6. Obowiazki wykonawcy robdt:

1) Poinformowanie mieszkafhcow (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczeii w ruchu drogowym zwigzanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowanie i zabezpieczenie robot.

3) Natychmiastowe usunigcie uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek kontroli ~oznakowania robot nalezy do kierownika robot.

4) Przygotowania kladek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejécia pieszych
(mieszkafcow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie koniecznosci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

7. Termin wykonania robét: do konca br.
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